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Objectivos

LASER
Imagens digitais
Fisica
Resolucao
Matematica
Profundidade de cor
Programacao Processamento de imagem
Scanner 3D
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Introducao

LASER - Light Amplification by Stimulated Emission of Radiation

C2003 HowStuffWaorks

Flash Tube

Mirrored
Surface
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Introducao

Formacao de imagens
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Introducao

Principio de funcionamento

camera
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Introducao

Principio de funcionamento
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Introducao

Montagem Experimental
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Introducao
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Programacao de computadores

Desenvolvimento de algoritmos (sequéncias de instrucoes logicas) que nos permitem
resolver um determinado problema.

Alguns exemplos de linguagens de programacao: C/C++, Pascal, Fortran, Python, Perl, HTML,
Assembly, PHP, LabVIEW, Java, Prolog, etc.

MATLAB ==

The Language of Technical Computing

Copyright 1984 - 2008, The MathWords Inc.
Protacted by U.S. patants. See vuuw.mathwoks. comfpatents

‘The MathWorks
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Programacao de computadores

File Edit Text Go Cell Tools Debug Desktop Window Help
NAH $RBR20 L/ AesiB-8080E A | swdss. -
D[ BBIB| -0 [+ 1 |x[H2]0,

44 % roda imagem

45 figure (1) ;
48 imshow (callmg) ;

47 title (' Compensagio da rotagio da imagem'):

43 xlabel ({'Desenhe linha que indigque a posigio wertical do objecto', 'Cligque esguerdo
49 [rotX, rot¥] = getline(l);

50 rotingle = 180/pi*atanZ (rot¥(2)-rot¥(l),rotX(2)-rotX(1))-20;

51

52 figure (1) ;clf:

53 callmg = imrotate(callmg, rotlhAngle);

54 imshow (callmg) ;

55

56 % extrai linha central

57 xlabel ('Clique para definir a linha central');

58 set (gcf, 'Pointer', 'fullecrosshair'):

58 [x, 7] =ginput (1)

an line([=, %], [1,size(callmg,2)]):

&l

a2 % extrail regifo de interesse

63 xlabel (' Desenhe um rectdngulo sobre a regifo de interesse'):
a4 rect = getrect;

a5
&6
&7 if rectil)=x

&8 xoffset = rect (1)-x;

68 else

70 xoffset = (rect(l)+rect(3))-x:

71 end;

72 rectangle ('Position', rect, 'EdgeColor', [1,0,0]):

adequa o0s calculos conscante a linha esteja & esquerda ou & direita da

%
% céamara

73 set (gcf, 'Pointer', 'arrow');

74

75

78 cria um filtro de suavizag&o para aplicar antes de procurar pela linha do
77 laser

78 = ones(5,1)/5;

79

a0 define threshold para detecgho da linha do laser
a1 threshold = 0.1;

g8z

4 J

|script

Portugués (Poi
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Implementacao

Software

Pré-processamento

Segmentacaolinha
LASER

Extrac¢ao informacao 3D

© 2009 INESC Sistema de Varrimento Laser para Caracterizacao Tridimensional de Objectos 12




Resultados
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Resultados
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Resultados
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Resultados
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Resultados
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Analise e discussao de resultados

* Simplicidade
e Custo reduzido

.ﬁ * Visualizacao 3D de objectos em 360°

* Qualidade dos resultados

* Nao tem a capacidade de operacao em tempo-real

* Objectos translucidos, transparentes ou espelhados limitam
severamente a qualidade dos resultados

* Oclusoes devido a forma do objecto limitam o desempenho
deste método

* Principal limitacao vem da espessura do feixe laser na imagem
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Aplicacoes
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Perguntas? Questions? Preguntas? Fragen? Otazky? Kérdésre?
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