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2-Level
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2-Level

» Medem dois valores: um
para o branco e outro

para o preto




2-Level

» Medem dois valores: um
para o branco e outro
para o preto

» Em funcao dos valores
da mais poténcia a um

dos motores
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PlD (Proporcional Integral Derivativo)

Presente - Usa as medicoes
feitas em tempo real

Passado - Usa os desvios
medidos anteriormente

Futuro - Usa as medicoes
feitas e prevé o que vira a
seguir
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PlD (Proporcional Integral Derivativo)

Presente - Usa as medicoes
feitas em tempo real

Passado - Usa os desvios
medidos anteriormente

Futuro - Usa as medicoes
feitas e prevé o que vira a
seguir
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PlD (Proporcional Integral Derivativo)

Presente - Usa as medicoes
feitas em tempo real

Passado - Usa os desvios
medidos anteriormente

Futuro - Usa as medicoes
feitas e prevé o que vira a
seguir



Controlo de velocidades




Sensores adiciona
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